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Rys.1 UTP-10 widok od przodu i tytlu
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1 — gniazdo | — DB9 podiaczenie zasilania zewnetrznego, kabla
Automatycznego Odcinka Pomiarowego, kabla drukarki

2 — gniazdo Il — DHS15 podtaczenie kabli pomiarowych

3 — wyswietlacz LCD 4x16 znakdéw z podswietleniem LED

4 — klawiatura membranowa 20 klawiszy z klawiszami funkcyjnymi

5 — tabliczka znamionowa

6 — pokrywa pojemnika na akumulatory
7 — plomba producenta
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1. Opis 0gbélny

1.1 Przeznaczenie urzadzenia UTP-10

Uniwersalny tester i programator tachograféw UTP-10 przeznaczony jest do kontroli

tachograféw i sprawdzania zespotu tachograf-pojazd . Jest pomocny podczas instalacji

tachograféw , sprawdzania ich na stanowiskach pomiarowych jak réwniez w pojazdach .

Posiada funkcje umozliwiajgce :

b zliczanie liczby impulséw we wspétpracy z przetwornikiem obrotowo-impulsowym
oraz przeliczania ich na obroty

P wyznaczanie wspoétczynnika charakterystycznego w dla pojazdéw z tachografami

elektronicznymi i mechanicznymi

- wsposABb reczny ( przyciski [START], [STOP] )

- przy pomocy Automatycznego Odcinka Pomiarowego

- z zastosowaniem stanowiska rolkowego

pomiar statej k tachografu

symulacje czestotliwosciowg predkosci

symulacje przebycia odcinka drogi z zadang predkoscig

pomiar wzglednego przyrostu btedu zegaréw stosowanych w tachografach

programowanie tachograféw : 1319, 1324, EGK-100, VR 2400

rejestrowanie w pamieci zmierzonych i zebranych parametrow

przesytanie zmierzonych parametréw ,po kablu” i droga radiowag (modem MRF)

- PC (dane dla programu TACHOMAT)

- drukarki z portem RS232 bez posrednictwa komputera

- drukarki termotransferowej drukujacej tabliczki pomiarowe na folii bez

posrednictwa komputera

TUTUTUTUTUUTU

Moze wspotpracowac z tachografami elektronicznymi produk;ji :

b ZMP Mera Poltik, Actia-Poltik typ 026/10 , 026/12 , 026/13 , 028]..
b  Kienzle GmbH typy 1311, 1314, 1318, 1319,1324
P  Veeder-Root seria 2400 i 8400

P MotoMeter EGK-100

oraz ze wszystkimi typami przetwornikéw impulsowych z jakimi te tachografy
wspotpracujg ( hallotronowe 8 imp/obr , przelotowe zespolone z przewodem ,
magnetoindukcyjne ).

UWAGA:

Wszelkie nazwy firm i urzadzen wykorzystane w niniejszej instrukcji, sq znakami towarowymi
odpowiednich ich witascicieli i postuzyty jedynie do ich identyfikacji.
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1.2 Charakterystyka urzadzenia UTP-10

Dane techniczne oraz funkcje urzadzenia:

Funkcje

MATT

Wymiary urzadzenia D x Sz x W =203 x 100 x 40 mm
Masa urzadzenia ok. 0,4 kg (z akumulatorami)
Stopien ochrony IP 40

zasilanie napieciem Un =5,0V +/- 0,5V z akumulatoréw NiCd lub NiMh 1,2V
typ AA — 4 szt. lub poprzez kabel F napieciem statym w zakresie 6 — 28V .

Zakres temperatur pracy -10... +55°C

Praca przy wilgotnosci wzglednej 10... 95%

Automatycznego Odcinka Pomiarowego z zastosowaniem czujnika fotooptycznego i
dwdch odbtys$nikow.

zliczania liczby impulséw od 1 do 16 000 000 (funkcja w )

zliczania obrotow :
z przetwornikiem 8 lub 10 imp/obr w zakresie od 0,1 - 1 000 000,0 obr ,
z przetwornikiem 50 lub 100 imp/obr w zakresie od 0,01 - 160 000,00 obr ,

obliczania wspéfczynnika charakterystycznego w na podstawie ilosci zliczonych
impulséw oraz dtugosci bazy s w zakresie od 2400 - 120 000 imp/km , lub 300 — 15000
obr/km ,

ustawiania parametru s-baza drogowa w zakresie od 20 - 10000 m
pomiaru statej k w zakresie od 2 400 - 65 535 imp/km ,

ustawiania statej k urzadzenia UTP-10 w zakresie od 2 400 - 36 960 imp/km ,
symulacji czestotliwosciowej predkosci od 0,1 - 250 km/h ,

impulsowej symulacji przebycia odcinka drogi od 100 - 99999 m ,
programowania tachograféw Kienzle 1319, 1324 , EGK-100 i Veeder-Root 2400

pomiaru przy pomocy sondy zegarowej ( chronokomparatora ) wzglednego przyrostu
btedu zegara kwarcowego tachografu w zakresie +/- 120 s/24 h,
(dziatka elementarna 0,1 s/24 h, max. btad pomiaru odchytki czasu +/- 1 s/24h’)

zegara kontrolnego - przeznaczonego do pomiaru btedu zegara tachografu przez
poréwnanie jego wskazan ze wskazaniami zegara kontrolnego (zakres pomiaru do 24h,
dziatka elementarna 1s, maks. Blad wskazan +/- 4s /24 h)

testow :
b licznika dtugosci drogi
b Predkosci

b 4 programowanych przez uzytkownika
b przetwornika

UTP-10y, Instrukcja Obstugi



1.3 Skifad zestawu UTP - 10

Urzadzenie w zaleznosci od zamdwionej wersji wyposazone jest w :

kable A+B +B1+C+F+H+J +K*+L* 9 szt.
sonde chronokomparatora G 1 szt.*
kabel D + przetwornik hallotronowy 8imp/obr +redukcja 1+ 1 +1 szt.*
Automatyczny Odcinek Pomiarowy- czujnik fotooptyczny E + odbtysnik 1 +2 szt. *
akumulator NiCd 1,2V typ AA 4 szt.
tadowarke do akumulatorow 1 szt.
instrukcje obstugi 1 szt
walizeczke z tworzywa 1 szt.

* - opcja
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1.4 Klawiatura i funkcje klawiszy ( patrz rysunek 1)
oznaczenie klawisza : funkcja :

[F1... F4] klawisze funkcyjne przeznaczone do wybrania funkcji znajdujacej sie
aktualnie nad danym przyciskiem lub opisanej na wyswietlaczu
[0 ]...[9XYZ] klawisze numeryczne do wprowadzania wartosci liczbowych i wartosci
alfanumerycznych
Dodatkowo klawisz :
[A7] -przesuwanie menu w goére
[V 4] -przesuwanie menu w dét
Przy okreslaniu statej k tachografu na podstawie ustawienia przetacznikéw
DIL
A7 -ustawienie bitu
V¥ 4 -kasowanie bitu
<« 8 -przesuwanie kursora w lewo
» 9 -przesuwanie kursora w prawo

[8 ] ENTER zatwierdzenie wprowadzonych wartosci, wejscie w tryb edycji
parametrow

[C] kasowanie wprowadzonych danych, zataczenie i wylgczenie urzadzenia,
zerowanie licznika obrotéw lub wyjscie o jeden poziom menu w gore,

[START] uruchomienie procedury pomiarowej lub procedury symulacji, lub ponowne
uruchomienie po jej zatrzymaniu przyciskiem STOP

[STOP] zatrzymanie procedury pomiarowej lub procedury symulacji

[M/#] wejscie do podmenu obsfuga pamieci , zapisanie zmierzonej wartosci do

pamieci
[ *] powrét do menu 1, przecinek przy wprowadzaniu wartosci utamkowej

1.5 Sygnalizacja akustyczna

Urzadzenie UTP-10 wyposazone jest w brzeczyk sygnalizujgcy rézne stany jego pracy:

n pojedynczy dzwiek - potwierdzenie wcisniecia klawisza
n podwojny dzwiek - nacisnieto niewtasciwy klawisz
n potrojny  dzwiek - informacja o zakonczeniu testu lub oczekiwanie na

reakcje uzytkownika .
1.6 Wprowadzanie liczb i tekstu

Przy wprowadzaniu liczb korzystamy z klawiatury numerycznej [0]..[9], klawisza [C]- kasuj i
Enter — wprowadz, [*] — uzywany jako przecinek dla wartosci dziesietnych.

Podczas wprowadzania tekstow np. w obstudze pamieci [M#], przy podawaniu n-ru plomby lub
nazwy serwisu - korzystamy ze znakéw alfabetu znajdujacych sie na klawiaturze numeryczne;j.
Np. naciskajac kolejno klawisz [1 ABC] mozemy wprowadzi¢ litery A, B lub C; [0 ] — spacje itd.
Przetaczenia miedzy duzymi literami alfabetu ABC, matymi abc, cyframi 123 - dokonujemy
klawiszem F1- naciskajgc go sekwencyjnie.

Klawisze: [F3] <- przesunigcie kursora w lewo, [F4} -> przesuniecie kursora w prawo, ENTER-
zatwierdzenie wprowadzonego tekstu, [C]- skasowanie wprowadzonego tekstu, wyjscie z funkcji.
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1.7 Zalaczenie urzadzenia

Urzadzenie zataczane jest jednym z klawiszy pierwszej kolumny tzn. [C] . . . [F1].
Wytaczenie UTP-10 dokonujemy klawiszem [C] przytrzymujac go przez ok. 2 s.

Po wigczeniu urzadzenia na ekranie pojawia si¢ informacja o wersji urzadzenia, aktualna data i
czas np.
UTP-10
v.3.20
05.09.2003 11:07

(date i godzine ustawia sie w MENU 3 — sys — RTC)

Urzadzenie wykonuje procedure autotestu , po ktorej pojawia sie komunikat:

System OK a nastepnie menu gtéwne Nr 1 .
W przypadku uszkodzenia np. pamigci UTP-10, wyswietlana jest informacja :

AWARIA UTP-10
W przypadku roztadowania akumulatoréw wyswietlany jest komunikat :

**Wymien akumulatory **

Jesli w czasie ok. 3 minut od wiaczenia urzadzenia nie wcisniemy zadnego klawisza wéwczas
nastapi wytgczenie podswietlania ekranu a po 10 minutach catkowite wytaczenie urzagdzenia
(wyjatek— gdy urzadzenie generuje TEST UZYTKOWNIKA).

1.8 Ekran urzadzenia

Wyswietlacz LCD urzadzenia UTP-10 z podswietlaniem LED, zapewnia wyswietlenie 4 wierszy
po 16 znakow. Ostatni wiersz menu gtéwnego i niektérych podmenu*, w potaczeniu z
klawiszami funkcyjnymi [F1]..[F4] umozliwia wybranie lub uruchomienie funkcji wyswietlanej nad
klawiszem.

W wierszu tym pojawiajg sie takze informacje dotyczace obstugi danej funkcii.

Patrz rys 2.

Rys.2 UTP-10 widok ekranu LCD

Wybierz funkcje Licznik obrotéw
A pomiarowa Obroty= 0,0

Menu Nr 1 oznaczone jest symbolem 4 1 z lewej strony wyswietlacza .

Symbol 4 oznacza , iz dostepne sg kolejne menu (2,3,4,5,6) , do ktorych przechodzimy
klawiszami numerycznymi : A7 i V4 .

* - w niektérych podmenu, mogg wystepowac funkcje w formie opisowej np.:

Fl-parametry;

F2-Testy

F3- Informacje
Wyboru ich dokonujemy takze poprzez wcisnigcie odpowiedniego klawisza funkcyjnego (skrot
nie znajduje sie wowczas bezposrednio nad klawiszem funkcyjnym).

MATT 8
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2. Menu UTP-10

Wybierz funkcje
pomiarowa

P>
A
vl

o] w Ki a

11 12 13 14

Wybierz funkcje
testowa

a2
YW TL PV Tp

21 22 23 24

Parametry UTP-10

A3
Ywsi  PT SvN sys

31 32 33 34

Tabela kodéw

Al
V318 028 026

41 42 43

Wybierz funkcje
pomocnicza
A5
v b mem  Sv

51 52 53 54

Menu 1: funkcje pomiarowe (patrz rozdz. 2.1)

11 — pomiar liczby obrotéw -funkcja stosowana do
pomiaru w tachograféw mechanicznych.

12 — pomiar wspotczynnika w pojazdu

13 — pomiar statej k tachografu

14 — pomiar odchytki zegara tachografu

Menu 2: Testy (patrz rozdz. 2.2)

21 — test predkosci.

22 — test licznika drogi

23 — uruchomienie testow uzytkownika
24 — test przetwornika 3PIN lub 4PIN

Menu 3: parametry UTP-10 (patrz rozdz. 2.3)

31 — wejscie do podmenu: w ustawienie sposobu
pomiaru wspdtczynnika, s ustawianie bazy
drogowej, i ustawianie typu przetwornika
licznika obrotow

32 — programowanie testow uzytkownika

33 — wpisywanie nazwy firmy lub serwisu

34 — wpisywanie parametrow systemowych

Menu 4: tabela kodéw (patrz rozdz. 2.4)

41 — tabela kod6w tachografu Kienzle 1318 i VR
8400

42 — tabela kodéw tachografu ACTIA-Poltik 028

43 - tabela kodéw tachografu ACTIA-Poltik 026

Menu 5: funkcje pomocnicze (patrz rozdz. 2.5)

51 — obliczanie obwodu $redniego két na podstawie
promienirlir2.

52 — obliczanie btedu wzglednego w/k

53 — obstuga pamieci

54 — funkcje serwisowe

Menu 6: Programowanie tachograféw

Programowanie
&6 tachografow
Kienzle EGK VR

19 .24 100 2400

61 62 63 64

MATT
UTP-10y,

(patrz rozdz. 2.6)

61 — programowanie tachografu 1319
62 — programowanie tachografu 1324
63 — programowanie tachografu EGK-100
64 — programowanie tachografu VR-2400
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2.1 Menu 1 - funkcje pomiarowe

2.1.1 Pomiar liczby obrotow o
A Menu 1— klawisz F1

B Funkcja o stuzy do pomiaru liczby obrotow

Zliczanie obrotéw odbywa sie przy pomocy poditaczonego do UTP-10 jednego z
czterech typéw przetwornikéw obrotowo-impulsowych 8, 10, 50, 100 imp/obr
(parametr wsi — i w menu 3).

C Wykorzystywane kable:

Kabel D z przetwornikiem i redukcjg do podtgczenia linki

Kabel A
Kabel D nalezy podiaczy¢ do kabla A, ten z kolei do gniazda Il urzadzenia UTP-10.
Przetwornik podtaczamy do kabla D i mechanicznie sprzegamy z koncéwka linki
napedzajgcej tachograf lub z wyj$ciem skrzyni biegéw (kabel D -specjalne wykonanie).
D Uwagi :
- Podczas wykonywania pomiaru pojazd powinien porusza¢ si¢ ptynnie, po linii prostej
wzdtuz bazy drogowe;.
Najazd na baze powinien odbywaé sie kilka-kilkanscie metréow przed wskazem
zerowym. Ma to na celu wykasowanie ewentualnych luzéw wystepujacych w
mechanizmach

W momencie przejazdu obok wskazu zerowego naciskamy przycisk
START—rozpoczyna sie zliczenie obrotéw .

W chwili znalezienia sie na wysokosci wskazu koncowego naciskamy przycisk STOP.
Zatrzymanie powinno nastgpi¢ réwniez kilka-kilkanascie metrow za wskazem
koncowym..

Pomiar nalezy powt6rzy¢ trzy-czterokrotnie a uzyskane wyniki usrednic.
Predkos¢ badanego pojazdu nie powinna przekracza¢ 35 km/h.

W przypadku utworzenia odcinka automatycznego funkcje STARTu i STOPu
przejmuje czujnik fotooptyczny podiaczony do gniazda |.

M / # -zapis do pamieci, wejscie do menu obstuga pamieci

2.1.2 Pomiar wspotczynnika w [imp/km]
A Menu 1— klawisz F2

B Funkcja stuzy do wyznaczania wspétczynnika charakterystycznego pojazdu w [imp/km] *
Istniejg dwa sposoby wyznaczania wspétczynnika w, ustawiane w menu nr 3 wsi — w :
w | — pomiar uwzgledniajacy catkowitg liczbe impulséw
w |l — pomiar doktadny, uwzgledniajacy utamkowe czesci impulséw - zalecany podczas
wyznaczania wspotczynnika w z zastosowaniem Automatycznego Odcinka Pomiarowego,
zwfaszcza na odcinkach 20m i 40m .
C Wykorzystywane kable:

Kabel A — pomiar poprzez kabel przetwornika pojazdu - nalezy podtaczy¢ jednym
koncem do ztacza |1, natomiast drugim koricem do kabla przetwornika drogi

Kabel B i B1— pomiar poprzez tachograf (bez jego wymontowania)
Kabel B+B1 nalezy podtaczy¢ jednym koncem do gniazda Jack tachografu |,
natomiast drugim koncem do ziacza Il urzadzenia UTP-10. Nalezy pamieta¢ o
podtaczeniu krokodylka z masg pojazdu.
D Uwagi :
- Podczas wykonywania pomiaru nalezy speti¢ warunki jak w punkcie 2.1.1 D

MATT 10
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W przypadku stosowania odcinka automatycznego funkcje STARTu i STOPu
przejmuje czujnik fotooptyczny podtgczony do gniazda I.

Dlugos$¢ bazy oraz ilos¢ powtdrzen pomiaréw nalezy zaprogramowaé w menu nr 3.
W metodzie w Il bezposrednio po wybraniu procedury w— klawisz F2 nalezy
podjechaé do wskazu zerowego i kontynuowac jazde za wskaz koncowy

2.1.3 Pomiar statej k tachografu — ki
A Menu 1- klawisz F3

B Funkcja przeznaczona jest do pomiaru statej k tachografu.

C Wykorzystywane kable:

Kabel C

Kabel C z zottym wtykiem AMP podtagczamy do gniazda B na tylnej $cianie tachografu
dotyczy tachografow 1318 (tylko modele majace wyprowadzony impuls drogi na styk
B8),1319, 1324 oraz tachografy 026/10 i Veeder-Root seria 8400, 2400

lub
Kabel BiB1
Kabel B nalezy ziaczy¢ kabel B1 a nastepnie podtaczy¢ do gniazda Jack.
lub
Kabel J stosowany do tachograféw Kienzle 1319.
D UWAGI:

B8-pomiar przez gniazdo B z tytu tachografu oraz front-pomiar przez gniazdo Mini
Jack dostepne z przodu po otwarciu tachografu lub ztacze przednie 1319.

Nacisnij Start w celu rozpoczecia procedury pomiaru. Pomiar jest powtarzany
cyklicznie i moze postuzy¢ np. do ustawienia statej k tachografu 1314.

Naci$nij F4 - >I< w trakcie trwania pomiaru, aby uzyska¢ jednoznaczny i bardziej
precyzyjny wynik.

W przypadku nie podtaczenia krokodylka z masg pojazdu lub zasilacza, wzglednie
zlych potaczeniach z tachografem, wyswietlony zostaje komunikat:

Btad ! Sprawdz potaczenia — Nacis$nij C. Po sprawdzeniu potaczen nalezy
przeprowadzi¢ procedure pomiaru ponownie.

2.1.4 Test zegara
A Menu 1 — klawisz F4

B  Funkcja przeznaczona jest do pomiaru wzglednego przyrostu btedu wskazan zegara
tachografu. Dostepne sg dwie metody pomiaru *:
1. za pomoca sondy chronokomparataora,
2. poprzez poréwnanie ze wskazaniami zegara kontrolnego (metoda stosowana
przewaznie dla zegarkéw mechanicznych) *
C Wykorzystywane kable:

Kabel G — sonda chronokomparatora podtaczmy jg do gniazda |l UTP-10
D Uwagi :
- sonde chronokomparatora przyt6z do sprawdzanego tachografu w miejsce gdzie
generowany jest pewny sygnat z cewki zegara kwarcowego
Nacisnij START w celu rozpoczecia procedury pomiaru.  Czas pomiaru wynosi 10 s.
W przypadku niewtasciwego usytuowania sondy chronokomparatora moze
nastgpi¢  ,gubienie " impulséw, co spowoduje wyswietlenie komunikatu:

MATT 11
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Btad ! - Powtérz pomiar— Naci$nij START. Nalezy przesuna¢ sonde i powtorzy¢
pomiar poprzez nacisniecie przycisku START.

W przypadku, gdy wzgledny przyrost btedu sprawdzanego zegara przekracza

+/- 120 [s/24h] na wyswietlaczu pojawia si¢ komunikat:

ODCHYLKA < -120/24h lub ODCHYLKA > 120s/24h.

Wiersz z informacjg < - 120s/24h lub > 120s/24h miga i informuje uzytkownika, iz
sprawdzany zegar spieszy sie lub spdznia, jednak odchyika jest poza dopuszczalnym
zakresem

Podczas pomiaru chronokomparatorem odchytki czasu pracy zegara tachografu

przetaczniki okreséw pracy dla kierowcéw nalezy ustawi¢ na wypoczynek —
Aby wytgczy¢ z menu zegar kontrolny wprowadz kod 5555 w funkcji Sv *

* druga metoda — zegar kontrolny - dostepna jest tylko w polskiej wersji jezykowej

2.2 Menu 2 - Testy

2.2.1 Test predkosci Tv

A Menu

B Funkcj

2 — klawisz F1

a stuzy do symulacji czestotliwosciowej predkosci w zakresie od 0,1-250 km/h oraz

symulacji impulsowej przebycia odcinka drogi od 100-99 999 m.

C Wykor.

lub

UWAGI:

MATT
UTP-10y,

zystywane kable:

Kabel C (nie dotyczy 1314 i EGK 100)

Kabel C z zo6ttym wtykiem AMP podtacz do gniazda B na tylnej $cianie tachografu.
Kabel B i B1

Kabel B nalezy ztaczy¢ z kablem B1 a nastepnie podtaczy¢ do gniazda Jack.
Nalezy pamietac o podiaczeniu krokodylka do masy pojazdu.

Kabel J, K, L

Kabel J stosowany do tachograféw Kienzle 1319, kable K, L stosowane odpowiednio
do tachograféw Kienzle 1324 i VR 2400 . Symulacja czestotliwosciowa predkosci w
zakresie od 0,1-250 km/h oraz symulacja impulsowa przebycia odcinka drogi od
100 — 99 999 m.

Przyciski Start i Stop zataczajg i wytaczajg procedure symulaciji

Jezeli oprécz parametru predkosci zadano réwniez diugos¢ odcinka drogi s
zakonczenie symulacji nastapi automatycznie po ,przejechaniu” zaprogramowanego
odcinka.

W trakcie przeprowadzania symulacji predkosci v mozna w sposéb ptynny zwigksza¢
lub zmniejszac jej wartos¢ przyciskajac klawisz — A7, lub — V4.

W prawym dolnym rogu ekranu w trakcie wykonywania testu pojawia si¢ znaczek &
sygnalizuje on generowanie predkosci.
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2.2.2 Test licznika drogi TL
A Menu 2 — klawisz F2

B Stuzy do sprawdzania licznika dtugosci drogi tachografu.

C Woykorzystywane kable:

Kabel C
Kabel C z z6ttym wtykiem AMP do gniazda B na tylnej $cianie tachograféw 1318

lub
Kabel B iB1
Kabel B nalezy zlaczy¢ z B1 a nastepnie podtgczy¢ do gniazda Jack.
Nalezy pamieta¢ o podiaczeniu krokodylka do masy pojazdu.

lub
Kabel J

- Kabel J stosowany do tachograféw Kienzle 1319.
D Uwagi :

Nacisnij Start w celu obrania znacznika, czyli cyfry lub czesci cyfry na liczydle, od
ktorej chcemy zaczaé sprawdzanie odcinka 1 km (najczesciej sa to cyfry 3, 5, 7)
Nacisnij ponownie Start w chwili najechania bebenka hektometréw na zadang cyfre ,
aby rozpocza¢ symulacje przebycia odcinka 1 km z duza predkoscia. Po dojsciu do
wartosci ok.. 1 km symulowana predkos¢ zostaje zredukowana.

Nacisnij Stop w momencie przesuniecia liczydta na znacznik (uprzednio wybrana

cyfra bebenka), aby zakonczyé pomiar.
Naci$nij ponownie Stop, aby wyswietli¢ btad wzgledny wskazania dtugosci drogi
badanego licznika.

Test licznika dtugosci drogi oraz wyliczenie wzglednego btedu wskazania diugosci
drogi licznika przeznaczony jest dla tachograféw posiadajacych liczydta z ptynnie
obracajacym sie bebenkiem hektometréw. Dla takich tachografow jak 026/10 czy tez
1319 pojawia sie trudno$¢ w uchwyceniu momentu zmiany stanu hektometréw, co
sprawia, iz pomiar moze by¢ obarczony wiekszym biedem.

Przepisy dopuszczajg by wartosé ta zawierata sie miedzy 990 — 1010 m (/- 1%).

2.2.3 Testy uzytkownika Pv
A Menu 2 — klawisz F3

B Funkcja umozliwia wybranie i uruchomienie jednego z testdw zaprogramowanych przez
uzytkownika w menu Nr 3.

C Wykorzystywane kable:
Kabel C  lub
Kabel B iB1lub kable H, J, K, L

D Uwagi:
W trakcie trwania testu mozemy wykonac¢ skok do kolejnego kroku programu po

nacisnieciu klawisza F4 oznaczonego symbolem

MATT 13
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2D
W pierwszej kolumnie réwniez umieszczony jest symbol wraz z numerem od 1-
24 oznaczajacy wykonywany krok testu.

W trakcie przeprowadzania testu mozna w sposéb ptynny zwieksza¢ lub zmniejszaé
wartos¢ generowanej predkosci przyciskajac klawisz — A7, lub — V4.

2.2.4 Test przetwornika Tp
A Menu 2 — klawisz F4

B Stuzy do sprawdzania przetwornika drogi. Umozliwia sprawdzenie poprawnosci generowania
sygnatow przez przetwornik 3PIN lub 4 PIN.

C Woykorzystywane kable:

Kabel A

Kabel A wykorzystujemy sprawdzajac przetwornik w pojezdzie, podtaczamy go do

26ttej(1318, 1319) lub biatej(1314) wtyczki kabla przetwornika pojazdu.

Kabel D+A

Kabel D podtaczony do kabla A wykorzystujemy podczas sprawdzania

wymontowanego przetwornika 4PIN.
D Uwagi:

- Testowany przetwornik napedzamy recznie np. wkretakiem lub przesuwajac metalowy

przedmiot przed czotem przetwornika magnetoindukcyjnego. W tym czasie na ekranie
UTP przy oznaczeniach Wy 1 i Wy 2 na przemian powinny pojawia¢ sie sygnaty 0 i 1.
Brak takiej reakcji na jednym lub obu wyjsciach moze $wiadczy¢ o uszkodzeniu kabla
lub przetwornika. W przypadku przetwornika 3PIN zmieniajacy sie sygnat pojawi sie
tylko na Wy 1

Przetwornik mozna sprawdzi¢ takze podiaczajac urzadzenie UTP bezposrednio do
kabla przetwornika podczas bardzo wolnego poruszania sie pojazdu .

2.3 Menu 3 parametry UTP-10

2.3.1 Funkcja ,,wsi”

A Menu 3 — klawisz F1

B —

C-

D Uwagi:
Funkcja posiadajaca podmenu a w nim: w — metoda pomiaru, s — baza drogowa, i — ilo$¢

impulséw przetwornika licznika obrotéw

2.3.1.1Parametr w

A Menu 3 — klawisz F1 nastepnie F1

B Metoda pomiaru w

C -

D Uwagi :
- Po wyborze metody naciskamy klawisz C w celu opuszczenia podmenu (wybrany

wariant zostanie zaznaczony poprzez pod$wietlenie)

llo$¢ powt6rzen mozna programowac w zakresie od 1 do 9 i oznacza ona ilos¢
przejazdéw bazy drogowej, ktéra jest potrzebna do wyliczenia $redniego
wspotczynnika w pojazdu.
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2.3.1.2 Parametr s

A Menu 3 — klawisz F1 nastepnie F2

B Programowanie bazy drogowej s na ktdrej wykonywany jest pomiar wspotczynnika w
pojazdu.

C-

D - UWAGI:

zakres wprowadzanych wartosci od 20-10 000 m

2.3.1.3 Parametr i
A Menu 3 — klawisz F1 nastepnie F3
B Programowanie ilosci impulséw na obrét przetwornika licznika obrotéw.

C-

D UWAGI:

Dostepne wartosci 8, 10, 50, 100 imp/obrét

2.3.2 Programowanie testow uzytkownika PT

A Menu 3 — klawisz F2

B Funkcja PT umozliwia zaprogramowanie 4 testéw uzytkownika zawierajacych po 24 kroki
programowe kazdy.

C -

D UWAGI:

MATT

Nacisnij F1, F2, F3 lub F4, aby wybra¢ 1 z 4 testow programowalnych. W kazdym z
czterech testéw T1, T2, T3, T4 mozemy wprowadzi¢ do 24 krokéw programowych.
W kazdym z krokéw mozemy okresli¢ nastepujace parametry:
v predkosé w [km/h] (0-250km/h)
- s droga do przebycia w [m] zakres od 0 do 32 700 m,
lub
t czas trwania kroku w [s] zakres od 0 do 32 700 s.
symbol & F4 umozliwia wejscie do podmenu, w ktérym to znajdujg sie funkcje:
- pw - przesun wykreséwke.Urzadzenie czeka na reczne przesuniecie wykresowki i
potwierdzenie wykonania czynnosci przez nacisnigcie klawisza START. W
przypadku braku reakcji ze strony uzytkownika kolejny krok testu uruchomi sie
samoczynnie po ok.. 10 minutach.
- fp1- stuzy do sprawdzania rysowania funkcji pracy dla kierowcy 1 oraz zmiennika
2.(grupy czasowe ) .Z klawiatury numerycznej ustaw czas kreslenia t w
[s] w zakresie od O do 32 700 s. W trakcie przeprowadzania testu urzadzenie
sygnalizuje koniecznos$¢ ustawienia przetacznikéw funkcji pracy kierowcy w
podanym potozeniu i czeka na potwierdzenie wykonania tej czynno$ci poprzez
nacisniecie przycisku START. Odliczony zostaje zaprogramowany czas.
Czynnosc¢ tg nalezy wykonag trzykrotnie dla trzech kombinacji ustawienia
przetacznikow.
- fp2 - tak samo jak fp1 jednak inna kolejno$é sprawdzania funkcji.
ret - powr6t do poczatku programu. Wpisujac funkcje ret mozemy wykonac¢ petle
programowa a tym samym wigczy¢ ciggte wykonywanie testu. Przerwanie moze
nastgpi¢ po wcisnieciu przycisku STOP,C, lub wytaczeniu zasilania czy tez
wytadowaniu akumulatoréow. Funkcji ret nie mozna wpisaé w 1 kroku programu.
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2.3.3 Funkcja SvN
A Menu 3 - klawisz F3
B wpisywanie do UTP -10 nazwy firmy lub serwisu ( max 4 x 16 znakow )
D Uwagi:
Kazda zapisanag linie zatwierdzamy klawiszem ENTER
Klawiszem F1 wybieramy: cyfry, litery duze, litery mate

2.3.4 Funkcja sys
A Menu 3 — klawisz F4
B Ustawianie funkcji systemowych
C-
D Uwagi:
Funkcja posiadajaca podmenu a w nim: RTC — zegar systemowy, con — kontrast
wyswietlacza, ver — wersja sprzetu

2.3.4.1 Parametr RTC
A Menu 3 — klawisz F4 nastepnie F1
B Ustawianie zegara systemowego i daty
C-
D Uwagi:
Zegar systemowy jest zasilany z wewnetrznej baterii litowej.

2.3.4.2 Parametr con
A Menu 3 - klawisz F4 nastepnie F2
B Ustawianie kontrastu wyswietlacza
C-
D Uwagi:
Kontrast wyswietlacza regulujemy uzywajac klawiszy F1 i F4

2.3.4.3 Funkcja ver

A Menu 3 — klawisz F4 nastepnie F3

B wersja sprzetu i numer

D Uwagi:
Tq wersje i ten numer nalez poda¢ zawsze przy sktadaniu zamowienia, np.: dodatkowe
kable, dodatkowe funkcje w UTP-10, zgtaszanie usterki

2.4 Menu 4

2.4.1 Tabela kodéw
A Menu 4 — klawisz F1, F2, F3 w zaleznosci od typu tachografu

B Funkcja ta zawiera tabele kodowania statej k tachografu dla odpowiedniej wartosci
wspotczynnika w pojazdu, podajgc ustawienie przetgcznikéw DIL dla tachograféw Kienzle
1318, VR 8400, ACTIA Poltik 028, 026.

Dostepna jest tu takze funkcja odwrotna, okreslajgca wartosé statej k tachografu na
podstawie ustawienia przetgcznikow DIL.

C-

D Uwagi :
Przy okreslaniu statej k tachografu na podstawie ustawienia przetacznikéw DIL
klawisz
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A7 -ustawienie bitu
V4 -kasowanie bitu
<« 8 -przesuwanie kursora w lewo
» 9 -przesuwanie kursora w prawo

Poniewaz tachografy oznaczone jako 1318, VR 8400 nie posiadajg ustawienia DIL, dla
kazdej wartosci statej k rownej wspotczynnikowi charakterystycznemu pojazdu w z
przedziatu 2 400 — 24 804 ustawienie podawane jest dla wartosci najblizszej z tabeli
kodéw. Podobnie jest dla tachografu 028 z tym, ze k zawiera sie w przedziale od 4000
do 36500 imp/km.

Przy odczycie statej k na podstawie ustawienia przetacznikéw DIL dla tachografow
1318, VR 8400 , zalecane jest ustawianie bitow od prawej strony w lewo.Kursor
przesuwa sie tam automatycznie po wejsciu do funkcji

2.5 Menu 5 - funkcje pomocnicze

2.5.1 Sredni obwod két |
A Menu 5 — klawisz F1

B Funkcja stuzy do obliczania $redniego obwodu két $r.I w [mm] na podstawie promienia kota
lewego rl i prawego r2 podanych w [mm].

C-

D-

2.5.2 Biad wzgledny wskazania dtugosci drogi b
A Menu 5 — klawisz F2

B funkcja oblicza btad wzgledny wskazania dtugosci drogi zespotu tachograf-pojazd na
podstawie w oraz k.

C-

D-

2.5.3. Funkcjamem

A Menu 5 — klawisz F3

B Obstuga pamieci zawierajacych dane sprawdzanego pojazdu i tachografu

D Uwagi:
Dostep do funkcji mem uzyskujemy naciskajac klawisz M# z poziomu menu 1-6 lub po
nacisnieciu klawisza F3 w menu 5.

2.5.3.1 Funkcja ed
A Menu 5 — klawisz F1—-F1
B Edycja zawartosci pamieci

D Uwagi:
. W menu poruszamy sie za pomoca kursoréw tzn.:

A7 — przesuwanie w gore
V4 — przesuwanie w dét
<« 8 — przechodzenie do poprzedniej pamieci
» 9 — przechodzenie do nastepnej pamieci
8 ENTER - edycja wybranej pozycji
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W edycji mamy do wyboru nastepujace funkcje:

o  M# - informacja tekstowa (16 znakow alfanumerycznych)
0  VIN —numer pojazdu (17 znakéw alfanumerycznych)

0  Tno - informacja tekstowa (10 znakdéw alfanumerycznych)
o w-—imp/km

o k—imp/km

0 b —btad wskazania w do k [%] (tylko do odczytu)

o rl-mm

0 r2—-mm

o}

gl — mm (tylko do odczytu)

0  dt-s/24h (tylko do odczytu)
Na koncu listy w dolnej linii ekranu pojawiajg sie nastepujace funkcje:
F1 - PRN - drukowanie danej pamieci na zwyktej drukarce
F2 — Lbl — drukowanie na drukarce termotransferowej
F4 — CIr — czyszczenie zawarto$ci danej pamieci

2.5.3.2 Funkcja —PC
A Menu 5 — klawisz F2
B Wystanie danych do komputera do programu Tachomatt

C-

D Uwagi:
Aby wysta¢ dane do programu tachomatt najpierw musi by¢ uruchomiony program w
komputerze.

2.5.3.3 Funkcja Cl

A Menu 5 — klawisz F3

B Czyszczenie zawartosci wszystkich pamieci

C-

D Uwagi:
Przed skasowaniem zawarto$ci pamieci w urzadzeniu UTP-10 pojawi sie komunikat:
»Skasowaé dane z pamieci M# 1-8?”
Wadéwczas mamy do wyboru: klawisz F1 — TAK, klawisz F4 — NIE

2.5.3.4 Funkcja PRN

A Menu 5 — klawisz F4]

B Drukowanie zawartosci pamieci na drukarce
C Kabel do drukarki + ewentualnie kabel F1
D-

2.5.4 Funkcja Sv
A Menu 5 — klawisz F4

B Funkcje serwisowe — testowe
C-

D Uwagi:
Dostepne funkcje:
F1 - Icd — test wyswietlacza (powinny $wieci¢ sie wszystkie punkty na wyswietlaczu)
Aby wyj$¢ z testu nalez nacisng dowolny przycisk

F2 — kbd — test klawiatury (kazdy nacisniety przycisk powinien pojawi¢ si¢ na
wyswietlaczu) Aby wyj$¢ z testu nalezy dwa razy nacisng¢ ,,C”
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2.6 Menu 6
programowanie tachografow 1319, 1324, EGK-100, VR 2400

Nowe tachografy elektroniczne posiadajg wiele parametréw , ktére musza byé
zaprogramowane dla poprawnej ich pracy. Ze wzgledu na duza liczbe tych parametrow w
UTP10 wprowadzono jednolity system menu. Oznacza to, ze starano sie te same funkcje
dotyczace danego tachografu np. pomiar w,k umiesci¢ w tym samym miejscu w menu réwniez
dla innych tachograféw.

Dla utatwienia rozpoznania przeznaczenia poszczeg6lnych funkcji, opisy ich umieszczono
na wyswietlaczu w wierszach - nie jak dotychczas w ostatnim wierszu bezposrednio ponad
klawiszami funkcyjnymi .

2.6.1 Funkcja Kienzle .19
A Menu 6 — klawisz F1

B Programowanie tachografu Kienzle 1319

C Wykorzystywane kable:

Kabel J
D Uwagi:
Dostepne funkcje - programowane parametry:

F1 — Parametry:
o Klawisz F1 — Stata k
o Klawisz F2 — Licznik drogi
o Klawisz F3 — Progu V!
o Klawisz F4 — Jednostki licznika drogi w milach lub kilometrach

Klawisz ENTER umozliwia edycje danego parametru.

F2 — Testy
o Klawisz F1 — Pomiar w
o Klawisz F2 — Pomiar statej k tachografu
o Klawisz F3 — Testy kontrolne — testy Tv, TL, Tp
o Klawisz F4 — Przyspieszenie zegara x10
Klawisz ENTER umozliwia edycje danego parametru.

F3 — Informacje
o Klawisz F1 — Data instalacji
o Klawisz F2 — Data kalibracji
o Klawisz F3 — Nr plomby
o Klawisz F4 — Tekst dodatkowy
Klawisz ENTER umozliwia edycje danego parametru.

Korzystajac z funkcji zmiany stanu licznika drogi nalezy zachowac¢ ostroznos¢, gdyz
nowsze modele 1319 w zakresie od 300 km do 899 999 km uniemazliwiajg cofniecie
licznika drogi, natomiast przy warto$ci powyzej 900 000 km niemozliwa jest
jakakolwiek ingerencja w jego stan.

Jezeli w trakcie przesytania danych nastgpi roztaczenie kabla J lub nie zostanie on
podtaczony, na ekranie pojawi si¢ komunikat:

.Blad transmisji — Nacisnij C". Nalezy woéwczas nacisna¢ klawisz C, poprawic¢
potaczenie i wybra¢ ponownie ktéras z w/w funkciji.

Przy podtaczeniu kabla J do gniazda z przodu tachografu 1319 mozemy takze
wykona¢, w celach serwisowych bez wymontowania tachografu:
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o Pomiar wspotczynnika charakterystycznego w pojazdu
o Pomiar statej k tachografu
o Test predkosci Tv, licznika drogi TL, testy programowalne Pv.

2.6.2 Funkcja Kienzle .24 Pairz 4Uwadi koficowe)
A Menu 6 — klawisz F2

B Programowanie tachografu Kienzle 1324

C Wykorzystywane kable:

D Uwagi:

MATT
UTP-10y,

Kabel K

F1 — Parametry -dla odczytu lub edycji ponizszych parametréw:

b Klawisz F1 - Stata k
b Klawisz F2 - Licznik drogi
b Klawisz F3 - Data i czas —ustawianie daty, czasu i strefy czasowej
b Klawisz F4 - &, przejscie do podmenu, w ktérym to dostepne sa funkcje :
b Klawisz F1 - Serwis po.. Podajemy ilo$¢ tygodni do nastepnego serwisu
b Klawisz F2 - Wat napedowy
b Klawisz F3 - Stalg kn
b Klawisz F4 - &, powrét do poprzedniego podmenu
F2 — testy:

b Klawisz F1 - Pomiar w

b Klawisz F2 - Test zegara

b Klawisz F3 - Testy kontrolne - testy Tv, TL, Tp
p

Klawisz F4 - Dopasowanie przetwornika - umozliwia ustalenie kodu pomiedzy

przetwornikiem inteligentnym a danym tachografem.

F3 — Informacije:

Klawisz F1 - Odczyt DTC (kody btedéw)

Klawisz F2 - Nr identyfikacyjny tachografu

Klawisz F3 - Dane tachografu

Klawisz F4 - &, przejscie do podmenu, w ktérym to dostepne sa funkcje:
Klawisz F1 - data instalacji

Klawisz F2 - data kalibracji

TUTUTUUTUTUTU

mozna wiaczy¢ wyswietlanie predkosci na wyswietlaczu tachografu)
Klawisz F4 - &, powr6t do poprzedniego podmenu

T
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Ponizej przedstawiono najczesciej spotykane kody btedéw DTC :
A00C — wewnetrzny btad urzadzenia
A050 — jazda bez wykresowki kier.1
A400 — przerwa w zasilaniu
A411 — przerwa w potaczeniu ze wskaznikiem
A423 — btad komunikaciji z inteligentnym przetwornikiem drogi
A822 — btad w kluczu czujnika / numer seryjny / sygnat
900A — btad przy transmisji CAN
900B — btad przy transmisji CAN
900F — btad klawiatury, przycisk wcisniety za dtugo lub zablokowany
9010 — biad LCD (wyswietlacz)
9051 — brak wykresowki kierowcy 1
9052 — brak wykresowki kierowcy 2
9060 — np. blad szuflady tachografu
9061, 9062, 9063 — btad w systemie zapisu
9064 — biad napedu mocowania tarczki
9430 — biad na wyjsciu sygnatu ,B7”

Podczas odczytu DTC podawany jest kod btedu, data wystgpienia ostatniego btedu oraz
liczba btedéw danego typu np. Ib=5

W funkcji Parametry — data i czas, odczytana przez UTP-10 godzina moze r6zni¢ sie od
czasu na wyswietlaczu tachografu.

Jest to spowodowane réznicami czasu odpowiednich stref geograficznych, a takze faktem
przetaczania sie tachografu miedzy czasem letnim i zimowym.
Przy zmianie czasu w tachografie nalezy wigc pamieta¢ o ewentualnym
skorygowaniu wprowadzonej godziny o ustawienia dla danej strefy czasowe;.

2.6.3 Funkcja EGK-100
A Menu 6 — klawisz F3

B Programowanie tachografu EGK-100

C Wykorzystywane kable:
Kabel H

D Uwagi:
- Po wejsciu w funkcje EGK-100 urzadzenie wykonuje operacje odczytu danych i

wyswietla w pierwszym podmenu:

P Statg tachografu ki w [imp/km]

P Statg obrotomierza kn w [imp/obr]

P Pomiar odchytki zegara @ w s/24h
Nacisnij klawisz F1, F2, lub F3, aby dokona¢ edycji odpowiadajacych im parametréw
ki, kn lub Q.
Nacisnij klawisz F4 —>, aby wejs¢ do podmenu, w ktérym to podane sg zakresy
obrotéw n1, n2, n3.
Nacisnij F1, F2 lub F3, aby dokona¢ edycji odpowiadajgcych im progéw.
Po wprowadzeniu warto$ci nacisnij C, a nastepnie F1 aby zapisa¢ ewentualne zmiany
lub nacisnij F4, aby wroci¢ do menu 6, bez zapisywania danych.
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Programowanie progéw nl1, n2, n3 ma znaczenie tylko dla tachografow EGK-100
wyposazonych w uktad rejestracji predkosci obrotowej silnika na wykreséwce. Dla tych
tachograféw caty zakres predkosci obrotowej podzielony jest na pieé obszaréw:

1. - wolne obroty n<nl,

2. - niskie obroty nl<n<n2,

3. - $rednie obroty n2<n<n3,

4. - wysokie obroty n>n3

5. - silnik wytgczony— dla obrotéw n<150 obr/min

Zapis danych do tachografu, sygnalizowany jest charakterystycznym warkotem i
drzeniem wskazowki predkosci, po ktérym nastepuje powr6t do menu nr 6..

W przypadku ztych potaczen lub uszkodzenia np. tachografu pojawi sie komunikat:
»Blad transmisji — Nacisnij C" Nalezy woéwczas po nacisnieciu klawisza C i
usunieciu przyczyny btedu, przeprowadzi¢ prébe ponownie.

Podtaczenie kabla H do tachografu umozliwia bez jego wyjmowania:

P Pomiar wspétczynnika charakterystycznego w pojazdu.
P Wykonanie testéw Tv, TL, Pv
P Wykonanie testu zegara

2.6.4 Funkcja VR 2400 «(Patrz: 4 Uwagi koficowe)
A Menu 6 — klawisz F4

B Programowanie tachografu Veeder Root 2400

C Wykorzystywane kable:
Kabel L

D Uwagi:

MATT
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F1 — Parametry -dla odczytu lub edycji ponizszych parametrow:

TUTUUTUUUUTUUTUUTU

Klawisz F1 - Stata k (500-64255)
Klawisz F2 - Licznik drogi
Klawisz F3 - Data i czas
Klawisz F4 - &, przejscie do podmenu, w ktérym to dostepne sa funkcje:
Klawisz F1 - Prog v!
Klawisz F2 - Typ przetwornika
Klawisz F3 - Obrotomierz
Klawisz F4 - &, przejscie do kolejnego podmenu
Klawisz F1 - Magistrala CAN
Klawisz F2 - Czwarty pisak
Klawisz F3 - Inne parametry
b F1 - Funkcja pinu D6
b F2 - kp predkosc. (stata predkosciomierza)
b F3 - Serwis po... (wpisywanie ilosci tygodni do serwisu-nastepnej
legalizaciji)
F4 - &, przejscie do podmenu, w ktérym to dostepne sa funkcje:
F1 - Zapton wyt / wi
F2 - Dane norm./ rozs.
F3 - RES.Hbeat = wyt / w} (reset Hartbeat)
F4 - &, przejscie do podmenu, w ktérym to dostepne sa funkcje:
F1 - Przet. = x,xxx
F2 - II-08 = wyl / x,xxxx
F4 - &, przejscie do podmenu, w ktérym to dostepne sa funkcje:

TUTUTUUTUUUTU
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b Klawisz F4 - &, powr6t do poprzedniego podmenu.

F2 — Testy :

Klawisz F1 - Pomiar w

Klawisz F2 - Test zegara

Klawisz F3 - Testy kontrolne— testy Tv, TL, Tp

Klawisz F4 - &, przejscie do podmenu, w ktérym to dostepne sa funkcje:
Klawisz F1 - Dopasowanie przetwornika

Klawisz F2 - Reset tachografu

Klawisz F4 - &, powr6t do poprzedniego podmenu.

TUUTUTUUUTTU

F3 — Informacje:
b Klawisz F1 — Odczyt DTC (kody btedéw)
b Klawisz F2 — Nr identyfikacyjny tachografu
b Klawisz F3 — Dane tachografu

Podczas odczytu DTC podawany jest kod btedu, data wystgpienia ostatniego btedu
oraz liczba btedéw danego typu np. 1b=5

Nalezy uwazac¢ podczas edycji stanu licznika drogi, gdyz wprowadzone zmiany jego
stanu mogqg okazac sie podobnie jak w 1319 niemozliwe do poprawienia.
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3. Automatyczny Odcinek Pomiarowy AOP

Zestaw ten przeznaczony jest do automatycznego wyznaczania wspotczynnika
charakterystycznego w pojazdu ( funkcje o oraz w w menu 1). Na rysunku Nr 2
przedstawiony zostat przyktadowa realizacja AOP sktadajgcego sie z :

1 - czujnika fotooptycznego

2 — odbty$nika START uruchamiajacego procedure zliczania impulséw

3 — odbtysnika STOP konczacego procedure zliczania.

§  Podczas montazu odbty$nikéw nalezy pamieta¢ by zostaly one ustawione réwnolegle do
kierunku jazdy sprawdzanego pojazdu i prostopadle do padajacego promienia z elementu
fotooptycznego .Zalecana wysokos¢ srodka odbtysnika wzgl. podtoza h=1,7 m. .

§  Odlegtos¢ odbly$nika od czujnika fotooptycznego zainstalowanego na pojezdzie w
momencie znalezienia sie pojazdu na jego wysokosci nie moze przekracza¢ 1,8 m (odcinek
a).

Wskazane jest namalowanie na odcinku bazowym s dwéch réwnolegtych linii : jednej
taczacej stupki odbtysnikéw i drugiej odlegtej od niej o 1,8 m . Utatwi to kierowcy
poruszanie sie wzdiuz Bazy s .

§  Najazd na Baze powinien odbywac sie kilka— kilkanascie metréw przed stupkiem START
(wskaz zerowy) a konczy¢ réwniez kilka— kilkanascie metrow za stupkiem STOP (wskaz
koncowy). Ma to na celu wykasowanie ewentualnych luzéw w uktadzie napedu tachografu
lub przetwornika obrotowego.

§  Pojazd powinien poruszac sie ptynnie a jego predkos$¢ nie powinna przekracza¢ 35 km/h .

§ Nalezy pamieta¢ ze im dluzszy odcinek bazowy tym mniejszym btedem obarczony jest
pomiar wspotczynnika charakterystycznego w badanego pojazdu.

§  Powierzchnia Bazy powinna by¢ réwna i w takim stanie by wyeliminowa¢ poslizg kot
badanego pojazdu.

§  Pomiar nalezy wykonac¢ kilkukrotnie (ilo$¢ powtdrzen programujemy w menu 3) a uzyskane
wyniki zostang automatycznie usrednione.

Rys.3 Automatyczny Odcinek Pomiarowy
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4. Uwagi koncowe:

§  Pomiaru odchytki czasu pracy zegara tachografu przy pomocy sondy chronokomparatora
nie nalezy wykonywa¢ podczas sprawdzania predkosci, przetgczniki okreséw pracy dla
kierowcow nalezy ustawi¢ na wypoczynek, gdyz praca silnikéw tachografu moze
zafatszowaé wynik pomiaru.

§ Podczas pomiaru statej k tachografu nalezy pamieta¢ o podtaczeniu przewodu
zakonczonego krokodylkiem z masg pojazdu lub zasilacza.

§ Przy zbyt niskim napieciu akumulatoréw UTP-10, urzadzenie wyswietla komunikat:
Wymien akumulatory - nalezy wéwczas wymieni¢ akumulatory na natadowane, lub
natadowa¢ akumulatory znajdujace sie w urzadzeniu.

§  Akumulatory nalezy natadowa¢ przed pierwszym uruchomieniem UTP-10. tadowanie
akumulatoréw w zaleznosci od posiadanego typu Ni-Cd. lub Ni-MH nalezy przeprowadza¢
zgodnie z zaleceniami producenta ( akumulatory Ni-Cd posiadajg tzw. ,efekt pamigciowy”
mogacy wptyna¢ na zmniejszanie ich pojemnosci, natomiast akumulatory Ni-MH sg
wrazliwe na ,, przetadowanie ).

§  Przy podtaczaniu UTP-10 do zasilania zewnetrznego przy uprzednim korzystaniu z
akumulatoréw wewnetrznych, nalezy najpierw wytgczy¢ urzadzenie przyciskiem C.

§  Urzadzenie wyposazone jest w funkcje oszczedzania energii. Funkcja ta powoduje
wygaszenie podswietlania wyswietlacza urzadzenia w czasie ok. 3 min. od ostathiego
wcisniecia jakiegokolwiek klawisza. Nie jest ona aktywna w czasie zasilania UTP-10 z
zewnetrznego zrédta napiecia poprzez kabel F . Samoczynne wytaczenie urzadzenia
nastepuje po czasie ok.10 min. chyba ze wykonywany jest test programowany.

§  Urzadzenie UTP-10 nie wymaga konserwacji. W przypadku zabrudzenia nalezy przetrze¢
je lekko wilgotng szmatka z dodatkiem np. ptynu do zmywania naczyn.
Nie wolno stosowa¢ rozpuszczalnikow!

§  UTP-10 nalezy przechowywac w walizeczce z tworzywa (standardowe opakowanie
urzadzenia ) w pomieszczeniach suchych nie narazonych na dziatanie oparéw zracych.

§ W przypadku stwierdzenia jakichkolwiek nieprawidtowosci w dziataniu urzadzenia nalezy
skontaktowac sig z producentem.

§  Przyciski klawiatury membranowej urzadzenia UTP-10 nalezy zatacza¢ palcem reki.
Wykorzystywanie do tego celu innych przedmiotéw (np.: diugopis, $rubokret) moze
spowodowac uszkodzenie klawiatury.

* Urzadzenie w wersji rolkowej posiada mozliwos¢ obstugi tachograféw Kienzle 1324 i
VR 2400 w stopniu minimalnym tzn.: pomiar wspotczynnika charakterystycznego w
pojazdu oraz zaprogramowanie statej k tachografu.
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5.

Kable i ich przeznaczenie

MATT

D—f—gj

KABEL A: pomiar wsp6tczynnika charakterystycznego w

poiazdu
= } - =H1|

KABEL B+B1: pomiar statej k tachografu, wspétczynnika w,
testy TV;TL,Pv przez gniazdo Jack tachografu

KABEL C: Testy Tv;TL;Pv, pomiar statej k

; 4l

KABEL D*: wraz z przetwornikiem 8 imp/obr i redukcjg stanowig zestaw do
pomiaru w dla tachograféw mechanicznych

]IJ_J}

KABEL E*: Czujnik fotooptyczny z uchwytem magnetycznym
AOP-funkcja automatycznego START-u i STOP-u

o

KABEL F: Zasilanie UTP-10 z zasilacza zewn. 6-28 V DC
( stosowany zamiennie z F1)
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KABEL F1*: zasilanie UTP-10 z zasilacza zewn. 6-28 VV DC oraz podtgczenie
drukarki kablem RS-232 ( stosowany zamiennie z F)

[——

KABEL G*: Sonda chronokomparatora

KABEL H: Pomiary i programowanie tachografu EGK-100

KABEL J: Pomiary i programowanie tachografu Kienzle 1319

KABEL K*: Pomiary i programowanie tachografu Kienzle 1324

KABEL L*: Pomiary i programowanie tachografu VR-2400

*- dostepne w zestawie jako opcja
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5. Pomiar wspotczynnika w przy pomocy stanowiska rolkoweqgo

- tylko na specjalne zamdwienie

Measurement of the w [imp/km] coefficient

A Menu 1— key F2

B The function is used to provide the vehicle’s characteristic coefficientw [imp/km] There are
four methods of determining w, set up in menu no 3:

w | — measurement with taking under consideration the full nhumber of impulses,
recommended during the manual measurement on long driving bases.
w || — exact measurement, with taking under consideration fractal parts of impulses (the

fact of appearance of impulses in different moment then from the photocell) -
recommended when the coefficient w is being determined using the Automatic
Measurement Distance, and also on short driving bases.
rol 1 — the roller stand with two impulse converters figure A :

® 1 gearbox — taking the number of impulses

® 1 coupled with the stand’s roller — simulation of driving the base distance
rol 2 — the roller stand with converter and the photocell battery figure B:

® converter - taking the number of impulses from gearbox

® photocell battery attached to the vehicle’s wheel — simulation of driving of the
base distance

C Used cables:

or

MATT

wl,wll

Cable A — taking the measurement via the vehicle’s converter
Cable A must be connected with one end to the | connection, while the other end to
the distance converter's cable.

Cable B i B1-taking measurement via the tachograph (without dismounting it)

Cable B+B1 must be connected with one end to the Jack socket of the tachograph ,
while the other end to | connection of the UTP-10 device. It must be remembered to
connect the crocodile clip to the vehicle’s ground.

Rol 1

Cable A — taking measurement via the vehicle’s converter cable

Cable A1 — taking measurement via the roller’s converter

Cable A must be connected with one end to the | connection, while the other end to
the distance converter’s cable.

Cable A1l must be connected with one end to the connector II, while the other end to
the roller stand’s converter
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Rol 2

Cable A — taking measurement via the vehicle’s converter

Cable E1 — taking measurement via the photo optical sensor

Cable A must be connected with one end to the | connection, while the other end to
the distance converter's cable.

Cable A1l must be connected with one end to the connector II, while the other end to
the roller photo optical sensor. The sensor’s reflection element must be connected to
the rim of the wheel installed on the roller stand.

D Notices :

MATT
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During the measurement is conducted the conditions as in the paragraph 5.2.1 must
be conducted

In case of creating of the automatic distance the START and STOP is overtaken by
the photo sensor connected to socket 1.

The length of the base distance should be programmed by entering its value in [m], in
menu no 3 under the s position.
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